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Sitowniki bezttoczyskowe @16 Seria 1600 W

Opis serii
Sitowniki bezttoczyskowe bazujg na technologii wykorzystujgcej precyzyjnie wykonane, nierdzewne tasmy uszczelniajgce,
wczesniej sprawdzone juz w dziataniu przy sitownikach o wiekszych srednicach ttoka karetki.

Dostepne wersje:

Wersja ze stopg $lizgowa w standardzie (wersja oznaczona w kodzie jako ..."MH").

Zastosowanie tego rozwigzania zapewnia duzg wytrzymatos¢ i zywotno$c¢ sitownika bezttoczyskowego. Karetka przenoszgca
obcigzenie opiera sie na profilu a nie samym ttoku, ktéry przenosi tylko ruch, nie bedgc narazony na gtéwne obcigzenie.

Przytacza robocze:
Gwint metryczny M5. Mozliwa wersja z przytgczami pneumatycznymi znajdujgcymi sie po jednej stronie sitownika
(przytacza zasilajgce umieszczone na pokrywie sitownika z boku, z dotu lub w jego osi)

Mocowanie:

- za pomocg stop mocujgcych i podpor srodkowych (podpory wymagane w zaleznosci od skoku i obcigzenia)

- element wahliwy dla karetki

- mozliwos¢ bezposredniego montazu srubami do ptaszczyzny przez otwory w pokrywach koncowych.
Ten spos6b montazu pozwala na doprowadzenie zasilania sprezonym powietrzem bezposrednio z otworéw w ptaszczyznie
do pokryw poprzez przytgcza gwintowane M5 umieszczone na dole pokryw sitownika bezttoczyskowego.

Bezstykowa sygnalizacja potozenia ttoka:
Czujniki magnetyczne (kontaktronowe lub potprzewodnikowe) serii: 1590...., LRS.... oraz LHS...

Dane konstrukcyjne:

Pokrywy aluminium anodyzowane
Profil aluminium anodyzowane
Tasmy stal nierdzewna

Karetka zewnetrzna aluminium anodyzowane
Tuleje $lizgowe specjalny technopolimer
Tiok zywica acetalowa

Tuleje amortyzacji aluminium

Uszczelnienia ttoka specjalna guma NBR
Inne uszczelnienia guma NBR

Dane techniczne:

Medium filtrowane i naolejone powietrze
Cisnienie robocze 1,5, 8 bar

Temperatura pracy -5°C _ +70°C

Predko$¢ maksymalna 1 m/s (dla normalnych warunkéw pracy)
Skok maksymalny 25m

Dtugo$¢ amortyzaciji 18 mm

Aby zapewni¢ wtasciwg i diugotrwata prace zaleca sie uwzglednienie ponizszych zalecen technicznych:

. Uzywac przefiltrowanego i naolejonego powietrza,

. Dobra¢ wtasciwie obcigzenia, odpowiednio do planowanej predkosci karetki i zgodnie z sugerowanymi w katalogu
maksymalnymi dopuszczalnymi momentami skrecajgcymi.

. Nalezy unika¢ kombinacji znacznych szybkosci pracy sitownika, duzych skokow i obcigzen.

Powoduje to generowanie znacznej energii kinetycznej, ktérej amortyzacja sitownika moze nie by¢
w stanie zaabsorbowac, szczegolnie, gdy sitownik jest uzywany jako element zatrzymujacy
(nalezy uzy¢ wtedy dodatkowego, zewnetrznego elementu zatrzymujgcego, np. amortyzatora hydraulicznego),

. Nalezy wzig¢ pod uwage zewnetrzne czynniki sSrodowiskowe, w ktérych sitownik pracuje
(wysoka temperatura, agresywna atmosfera, obecno$¢ zapylenia, duza wilgotnosé, itp.),
. Wazne: przy pracy w niskiej temperaturze sprezone powietrze musi by¢ osuszone.

Obstuga i uzytkowanie:

Przy doborze sitownika bezttoczyskowego nalezy bezwzglednie przestrzega¢ podanych w katalogu i tabelach
technicznych parametrow pracy. Wiasciwa filtracja i naolejenie sprezonego powietrza zapewnia znaczne zmniejszenie zuzycia
uszczelnien. Nalezy sprawdzi¢, czy zastosowane dla sitownika obcigzenie nie spowoduje nieprzewidzianych naprezen karetki
i tadm uszczczelniajgcych. Nigdy nie nalezy tgczy¢ znacznych obcigzen z duzg predkosciag pracy karetki.

Dla sitownikow bezttoczyskowych o duzych skokach nalezy zawsze zastosowaé podpory w $rodku ich dtugosci.
Dla aplikacji, w ktorych konieczna jest mata i stata predkos¢ pracy, mozna zaméwi¢ sitownik w wersji ze specjalnym smarem.
W takim przypadku prosimy o kontakt z naszym dziatem technicznym.
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Sitowniki bezttoczyskowe @16 Seria 1600 W

‘ Wersja podstawowa (w standardzie stopa slizgowa)

Kod zamowieniowy

1605.16.skok.01.MH

Wersje z jednostronnym zasilaniem sitownika:
1605.16.skok.02.MH zasilanie lewostronne, boczne (90° do osi)
1605.16.skok.03.MH zasilanie prawostronne, boczne (90° do osi)

1605.16.skok.04.MH zasilanie lewostronne, w osi sitownika*
1605.16.skok.05.MH zasilanie prawostronne, w osi sitownika*
1605.16.skok.06.MH zasilanie lewostronne, dolne (90° do osi)
1605.16.skok.07.MH zasilanie prawostronne, dolne (90° do osi)

* w przypadku uzycia stopy mocujgcej o kodzie 1600.16.01F
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Istnieje mozliwos$¢ jednostronnego zasilania sitownika (prawo- lub lewostronnego)
z przylaczami umieszczonymi na trzech réznych stronach pokryw.
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‘ Zalezno$¢: masa - predkosé dla sitownikéw bezttoczyskowych C16
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Masa do zamortyzowania (kg)

W przypadku aplikacji dziatajgcych
blisko warunkéw granicznych
nalezy uzy¢ dodatkowych,
zewnetrznych amortyzatoréw.

Zalecane maksymalne obcigzenia i momenty

Kt | K2 | K Ms | Mv
200 | 250 100 | 10 2 3
(N) (Nm)

Podane maksymalne obcigzenia i momenty
dla warunkow statycznych lub dynamicznych
(maksymalna predkos¢: 0,2 m/s)

‘ Magnetyczne czujniki potozenia tloka

Serie (poczatek kodu):

1590...
LRS...
LHS...

Czujniki kontaktronowe, dioda LED, Uniwersalne (AC/DC),

N.O. (normalnie otwarty)

1590.U z przewodem 2-zytowym, 2.5m

LRS.U z przewodem 2-zytowym, 0.3m, wtyk M8
(uzywac z przewodem MC1/ MC2)

1590.UAP

LRS.UAP

typ PNP, z przewodem 3-zytowym, 2.5m
typ PNP z przew. 3-zyt., 0.3m, wtyk M8
(uzywac z przewodem MCH1 / MCH2)

Czujniki poétprzewodnikowe, dioda LED, DC,

N.O. (normalnie otwarty)

1590.HAP  typ PNP, z przewodem 3-zytowym, 2.5m

LHS.P typ PNP z przew. 3-zyt., 0.3m, wtyk M8
(uzywac z przew. MCH1 / MCH2)
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Obustronne rowki pozwalajg na montaz czujnikow
serii 1590....LRS... oraz LHS... .

Mocowane ,,0d gory” rowka i ustalane za pomoca
Sruby blokujacej znajdujgcej sie w czujniku.
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| Stopa mocujaca 3 036
kod zamowieniowy '
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| Element wahliwy karetki

kod zamowieniowy w zestawie:

1600.16.03F
(1 zestaw)

2x bolec (stal ocynkowana)
2x $ruba blokujaca bolec (stal)

element wahliwy karetki

Sruba blokujaca bolec

bolec

1x element wahliwy karetki (stal ocynkowana)
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kolejno$¢ montazu:
-umiesci¢ bolce z obu stron karetki
- dokrecic¢ sruby blokujgce bolce w karetce.

‘ Bezposredni montaz sitownika do ptaszczyzny

kod zamoéwieniowy

1600.16.04F
(1 zestaw)

zestaw zawiera:
4x sruba M3x35 (stal ocynkowana)
2x O-ring (guma NBR)

Bezposredni montaz sitownika do ptaszczyzny:

Dziegki otworom umieszczonym w pokrywach mozliwy jest montaz
sitownika bezttoczyskowego bezposrednio do ptaszczyzny, bez uzycia
dodatkowych stop mocujgcych. Dzieki rownemu spasowaniu pokryw i profila,
szczegolnie w wypadku dtugich skokéw, nie jest wymagane zastosowanie
dodatkowych wspornikéw srodkowych umieszczanych standardowo
po bokach sitownika.

Dodatkowo, réwniez mozliwe jest dostarczenie sprezonego
powietrza bezposrednio z otworéw umieszczonych w ptaszczyznie
za pomocg dwédch przytgczy gwintowanych umieszczonych na dole pokrywy
- wersje sitownikow oznaczone:
1605.16.xxxx.06.MH oraz 1605.16.xxxx.07.MH.
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